SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
| PUNKTOW WYSOKGCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegb6towej Specyfikaejgihicznej $ wymagania dotyegce wyznaczenia tras i punktéw
wysokasciowych dla w ramach projektu wykonawczego dla malgPrzygotowanie i uzbrojenie terenu Parku
Przemystowo-Technologicznego we Wrockach”

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania SST jest zgodny z ustalenianil g&k8ST D-00.00.00 "Wymagania Ogolne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuszystkie czynnici umazliwiajace i majce na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu osi projektowatiey z wyznaczeniem punktéw wysod@owych, roboczych
i docelowych.
1.3.1. Odtworzenie tras i punktéw wysokdciowych
W zakres rob6t pomiarowych, a&anych z wyznaczeniem tras i punktow wys@kowych wchodz:
a/ wyznaczenie sytuacyjnego i wys@fowego punktu osi trasy,
b/ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi pamki (wyznaczania osi),
¢/ wyznaczenie przekrojéw poprzecznych gzdewentualnym dodatkowym wyznaczeniem przekrojow
d/ stabilizacja punktéw w sposaéb trwatyhmma ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiggy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdéwne trasy

Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkawaz pocgtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okrélenia
Pozostate okitenia podstawowe podane w niniejszej S$Egodne z obowizujgcymi normami, Dokumentagj
Techniczn oraz definicjami podanymi w SST D-00.00.00 "Wyaaia Ogolne".
1.5. Wymagania dotyczce robot
Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za fgkich wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj Projektovy,
SST i poleceniami iyniera. Ogoélne wymagania dotyce robot podano w SST D-00.00.00. "Wymagania
Ogolne".
2. MATERIALY
Wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania pude SST D - 00.00.00. "Wymagania
0go6lne".
2.1. Rodzaj materiatow

Materialy stosowane przy odtwarzaniu os anatow i wyznaczaniu punktow wysdkmwych wg. zasad
niniejszej SST to:
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- paliki drewniane (stupki w punktach charakterystygzh w osi tras $wiadki)
- gwozdzie

- stupki betonowe

- farba chloro-kauczukowa.

3. SPRZET

Roboty zwjzane ze stabilizagj oznaczeniem gtdwnych elementéw tras oraz robdtpunktow
wysokaciowych kzdg wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zgdane z wytyczeniem oraz okleniem
wysokasiciowym powyzszych elementow tras wykonanglh specjalistycznym spegem geodezyjnym,
przeznaczonym do tego typu robo6t (teodolity luthmetry, dalmierze, tyczki, faty, ¢ay stalowe).

Sprezt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gidwngolwinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadnéci pomiaru.
0Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolne:3p

4. TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki beteve) mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Wymagania dotygee transportu podano w SST D - 00.00.00. "Wymageagblne" pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robét podano w SST D 0000. "Wymagania ogolne" pkt.5.

5.1. Ustalenia og6lne

Prace pomiarowe winny byykonane zgodnie z oboaziujacymi instrukcjami GUGIK.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtaé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca prac pomiarowych ponosi odpowiedzigrza odsgpstwa, niezgodrigi prac z Dokumentagj
Projektows, zmianami wprowadzonymi w niej zawczasu przezhiera oraz ustaleniami zawartymi w Kontrakcie i
Specyfikacjach.

Wykonawca powinien w terenie zaia robocze punkty wysokciowe (repery robocze), zgodnie z pkt.5.2.
Specyfikacji i wykond szkic wytyczenia tras i spis reperéw roboczych Kdhawca powinien wytyczyi
zastabilizowéa w terenie punkty gtéwne trasy.zZynier powinien dostarc&yWykonawcy wszystkie dane niexine
do szczeg6towego wytyczeniazkiego elementu robot. Wykonawca powinien natychnpastiadomé Inzyniera
0 wszystkich bdach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragperdw roboczych. Blly te powinny by
usunkte na koszt Zamawiggego. Jeeli roboty zostaty wykonane w oparciu @dve dane dostarczone przez
Zamawiagcego, to koszty tych robét oraz wszelkich robotatkdwych, wynikajcych z wymienionych gHow
obcigzg Zamawiajcego.

Wszelkie dodatkowe roboty wynikag z btdnego wytyczenia rob6t, zawinionego przez Wykonawowinny
by wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste raine terenu istotnie #6ig sie od
rzednych okrélonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien artypowiadomé Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bygmieniane przed pogljiem odpowiednich decyzji przezzyniera.
Wszystkie roboty

dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowe¢dnych rzeczywistych
zostan wykonane na koszt Zamawiaggo.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieezeszystkich punktdéw pomiarowych i innych oznatzeczasie
trwania robot.

5.2. Wyznaczenie punktow osi
Tyczenie osi kanatdw i osi nawierzchni ulicy nglevykona w oparciu o0 Dokumentagprojektovy przy

wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji
Projektowej oraz w oparciu o informacje przekazprmz Irkyniera.
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Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny lpyzesunjte w stosunku do projektowanych, gdne
punktow na osi nalsy wyznaczd tak jak okrélone rzdne w Dokumentacji Projektowe]. Tolerancjadi nie
moze byt wieksza nk okresla to instrukcja GUGIK.

Wyznaczone punkty osi projektowanych obiektéw mal@mieszczéa poza granicami robét.

Usunkcie palikdw z osi trasy jest dopuszczalne wéwcgdg, Wykonawca rob6t zagti je odpowiednimi palami
po obu stronach osi obiektu umieszczonymi pozaigaam roboét.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungigrednie osi tras powinny byzaopatrzone w tablice
okreslajace w spos6b wytay i jednoznaczny charakterystykych punktow.

Forma i wzér tych tablic powinny byaakceptowane przezzymiera.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktdéw wysokiciowych

Punkty wysokéciowe (repery) naley wyznaczy w punktach charakterystycznych (miejsca obiektéw n
kanatach), dla kalego obiektu na kanatach oraz dla budowy nawieiadfay.

Punkty wysokéciowe naley umieszczé poza granicami projektowanej budowli, gadme okréli¢ z
doktadndcia podan w instrukcji GUGIK oraz Dokumentacji Projektowe;.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje
a/ wyznaczenie kradzi wykopow na powierzchni terenu (okienie granicy rob6t ziemnych)
b/ wyznaczenie w czasie trwania robét zigchrzarysu wykopdw w przekrojach poprzecznych.

Powysze roboty powinny kiywykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektovg oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robétwpznaczenie kragdzi nasypow i wykopow
nalezy stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa w przypadku nasypow o wysoia
ponad 1m oraz wykopowelszych nt 1m. Odlegté¢ miedzy palikami (wiechami) powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych lub punktémarakterystycznych obiektéw liniowych podanych w
Dokumentacji Projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci rob6t
Zasady kontroli jakéci robét podano w SST D - 00.00.00. "Wymaganialioglbpkt.6
6.2. Kontrola jako §ci prac pomiarowych
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkzanych z (wyznaczeniem) trasy i punktow wysakowych naley
prowadzé wg zasad ogdinych oldlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (4,5,87,10) i zgodnie z
wymogami w pkt.5
7. OBMIAR PRAC POMIAROWYCH
Jednostl obmiaru odtworzenia tras i punktow wység&owych w terenie dla drég jest kilometr wynieseni
zastabilizowania trasy.
Zasady obmiaru rob6t podano w SST D -@0Q@ "Wymagania ogélne" pkt.7.
8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w SST D - 00.00.00ymagania ogélne" pkt.6.
Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) tras w tereageépuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kolitgeodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ustalenia dotycgce podstawy ptatrgi podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolng.'9
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Ptatnag¢ za 1km (kilometr) naley przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geogiezh lub
protokotéw z kontroli geodezyjne;.

Zgodnie z DokumentagjProjektowy roboty zwihzane z wyznaczeniem osi tras i punktéw wyseclavych
obejmuj:

roboty pomiarowe.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

10.

sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi tsiktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot, zgodnie z Dokumentadprojektovy,

utrwalanie punktéw w sposob trwaly wraz z zabezmaem i oznakowaniem utatwigym odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy zwigzane

BN - 72/82932 - 01. "Budowle drogowe i kolejovikoboty ziemne"

10.2. Inne dokumenty

ONoO LN

Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykonyaanac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga styegi. GUGIK -m 1997
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaioGUGIK - 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysaladowa osnowa geodezyjna. GUGIK - 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne sekasciowe. GUGIK - 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjnd G - 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne G&#U- 1983

Wytyczne zlecenia robo6t, ustug i dostaw w drodzetargu.
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